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VIDEO CONTENT ANALYSIS

VCA FUNCTION SETTINGS

1. Intelligent analysis

Cameras have the following analytics functions :

Perimeter detection

Single Virtual Fence detection
Double Virtual Fences detection
Loiter detection

Multiple Loiter detection
Object Left detection

Object Removed detection
Abnormal Speed detection
Converse detection

Illegal Parking detection
Signal Bad detection

2. Recommendations for installation

The camera stays level with the horizon, without inclination.

The installation height is more than 2 m indoors and within 5-8 m outdoors. If climbing over the
wall needs to be monitored, the camera height can be 2 m higher than the wall.

The angle of depression is larger than 15°.
Do not install the device against the light.

Try to install the device in a place where the light reflection from ground is weak in the case of
indoor installation.

Try to keep the sky out of the field of view, because false alarms may be generated due to
illumination changes or cloud movement.

Try to disable automatic white balance, the switch of which tends to cause alarm missing.
Set the camera to be fixed focus.

Do not switch from color mode to black&white mode frequently, otherwise, alarm missing
occurs.

Try not to use the Infrared all-in-one machine outdoors, which attracts insects and causes false
alarms

The target cannot be oversize or undersize. The minimum target detectability is 8*8 pixels. The
target takes up 1/20-1/2 of the screen in height, excess of which leads to alarm missing.

A certain period of time is required from target appearance to recognition, so the duration of a
target appearing in the field of view normally needs to be more than 2 seconds.

Avoid too many moving targets in the field of view, which may lead to alarm missing.

The fill-in light at night needs to be uniform.
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. Do not switch from color mode to black&white mode frequently, otherwise, alarm missing
occurs.

o Try not to use the Infrared all-in-one machine outdoors, which attracts insects and causes false
alarms.

3.Settings recommendations

o The background modeling after parameter setting needs 4-8 seconds, during which a
triggered alarm is not reported.

o A certain period of time is required from target appearance to recognition, so the duration
of a target appearing in the field of view normally needs to be more than 2 seconds.

o Try to disable automatic white balance, the switch of which tends to cause alarm missing.

) Set the camera to be fixed focus.

ADVANCED

Camera Shark OFF

High Maoise OFF

Low Contrast OFF

Period Mation OFF

It's advisable to set the the parameters in Intelligent Analysis > Advanced menu.

SCENE - set camera environment /NDOOR for the scene observed inside building or OUTDOOR for
scene observed outside the building.

CAMERA SHAKE - Shaking occurs in camera for external factor, enable Camera Shake to reduce the
shaking frame and false alarm.

HIGH NOISE - In low light environment, enable High Noise to reduce the effect of noise causing false
alarm

LOW CONTRAST - Turn the the option to ON to help distinguish the object and the background
effectively in scene of low contrast when enable Low Contrast.

PERIOD MOTION - Enable Period Motion to reduce the effect on alarm when object with period
motion exist in frame. Such as windmill/fan/ferris wheel etc. The default period is 15 seconds and the
setting range is 1-60 seconds.
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4. Setting the scene size

It is recommended to change the size of the parameter settings before setting the advanced functions of
intelligence. The line should be noted the figure in such a way as to capture the real size of the
observed objects.

D 1v

Resl Size In Scene(cm)() 250

DELETE

REFRESH

° It should draw from 2 to 4 vertical lines or two horizontal lines and two vertical lines

o When you do not care about the high-precision size detection draw two vertical lines taking as
the line height for example height of a man in a scene.

. It is recommended to draw the lines for the objects for object seen from near and far scene. On
the screen, draw a vertical line indicating the height of the object together with its real value in
centimeters in the Real size in Scene parameter. Likewise draw two horizontal lines in the scene
specifying the amount of objects near and in the distance the camera and give their length in
centimeters in the actual size.

. To erase the lines click the left mouse button (it will be highlighted in red) and then press
DELETE button.

. To modify a line click the left mouse button (it will be highlighted in red) and then click and hold
the left mouse button on the end line make changes size. You can also modify the specified actual
value in the real dimension.
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5. Settings of Intelligent function analysis
5.1. The perimeter function

The perimeter function allows setting a deployment area with any shape for a static area within the
monitored field of view so as to detect the specified types of targets (such as human, vehicle, and both
human and vehicle) in this area. An alarm is generated when illegal intrusion is detected.

To draw zone use left mouse button to designate at least 3 points to close a zone, press right mouse
button to end drawing.

At the bottom of the screen there is timetable available in which you have set the working hours for
each day of the week

Press SET button to activate the settings.

NOTE : This function is for intrusion not perimeter intrusion, so alarms are generated for the activities
within the deployment area.

PERIMETER

:nable

Alam Interval(1-1800S): 5

Limit Target Type
Intelligent Analysis

Limit Target Size
Perimete

Single Virtual Fence Upload Target Info

Double Virtual Fences _— Out Channel: 1002

Loiter
Type:

Multi Loiter

Object Left
Sunday
Object Removed
Monday
Abnormal Speed Tuesday
Converse Wednes
Thursda
lllegal Parking
Friday
Signal Bad

! Saturday

Advanced DELETE

REFRESH

In window from right side there are following functions available :
ENABLE - To enable function set this setting to ON

ALRAM INTERVAL (1-1800s)- Alarms are generated between alarm intervals from alarm triggering to
alarm end. These alarm intervals are effective only within one event and do not occur between two
events

LIMIT TARGET TYPE - Effective alarms are set based on target type, with options of human, vehicle,
human or vehicle. When the device is used indoors, because of small space and large targets, alarms are
triggered by human sometimes even if vehicle is selected, leading to false alarms. It is recommended to
set the target type to human for indoor use. Available types :

- PERSON OR CAR - limiting recognize objects with characteristics of man and the car.

- CAR - limiting recognize objects with characteristics of the car.
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LIMIT TARGET SIZE - The target size for triggering an effective alarm is set based on the actual target
size. The default value is 1000-100000 square centimeters and the setting range is 0-1000000 square
centimeters. When setting the target size, you need to well set “Real size in scene” in advanced
parameters, otherwise no alarms may be generated.

- MINIMUM SIZE - Sets the minimum size of the object given in square centimeters
- MAXIMUM SIZE - Sets the maximum size of the object given in square centimeters

UPLOAD TARGET INFO - set to ON to start displaying objects tracking in the LIVE VIDEO window,
(only when Flash plug-in is used to display and INTELIGENT ANALYSIS is started in live video).

OUT CHANNEL - allows you to select the alarm output activated after an alarm occurs. (available for
cameras with alarm output)

TYPE - not available
VALUE - not available

5.2 Single virtual fence

A single virtual fence is a virtual line that is set at a concerned position within the monitored field of
view and specifies the forbidden travel direction. When a target of specified type is detected (such as
human or vehicle) to cross this line along the set travel direction, an alarm is generated.

In deployment area move the cursor to the drawing interface, hold down the left mouse button, and
move the cursor to draw a line. When you release the left mouse button, a single virtual fence is
generated. Click a line (and the trip line turns red) to select the single virtual fence and set its direction
as Positive, Reverse or Bidirectional, or delete the selected line. You can also press and hold left mouse
button at the endpoint of a single virtual fence and move the mouse to modify the position and length of
this single virtual fence. You can right-click to delete the single virtual fence.

Press SET button to activate the VCA settings.
At the bottom of the screen there is timetable available in which you have set the working hours for
each day of the week

NOTE :

Try to draw the single virtual fence in the middle, because the recognition of a target takes time after
target appearance on the screen and an alarm is generated only when the object is recognized to have
crossed the single virtual fence.

The single virtual fence which detects human foot as the recognition target cannot be too short,
because a short single virtual fence tends to miss targets.
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SINGLE VIRTUAL FENCE

Enable
Alamm Interval(1-1800S): 10
Limit Target Type ON

Intelligent Analysis Type PERSONORCAR ¥

Perimeter

Double Virtual Fences ok ;"”"r‘-ﬁf" { N ; l "
™" 2. 1} N \
Loiter DELETE

Multi Loiter

Limit Target Size

Uplosd Target Info

Out Channel: 41

01 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13

14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24

Object Left Sunday

Object Removed Monday

Abnormal Speed Tuesday
Wednes
Converse

Thursda

Illegal Parking Friday

Signal Bad Saturday

Advanced DELETE

REFRESH

In window from right side there are following functions available :
ENABLE - To enable function set this setting to ON

ALRAM INTERVAL (1-1800s) - Alarms are generated between alarm intervals from alarm triggering to
alarm end. These alarm intervals are effective only within one event and do not occur between two
events

LIMIT TARGET TYPE - Effective alarms are set based on target type, with options of human, vehicle,
human or vehicle. When the device is used indoors, because of small space and large targets, alarms are
triggered by human sometimes even if vehicle is selected, leading to false alarms. It is recommended to
set the target type to human for indoor use. Available types :

- PERSON OR CAR - limiting recognize objects with characteristics of man and the car.
- CAR - limiting recognize objects with characteristics of the car.
- PERSON - limiting recognize objects with characteristics of the person.

LIMIT TARGET SIZE - The target size for triggering an effective alarm is set based on the actual target
size. The default value is 1000-100000 square centimeters and the setting range is 0-1000000 square
centimeters. When setting the target size, you need to well set "Real size in scene” in advanced
parameters, otherwise no alarms may be generated.

- MINIMUM SIZE - Sets the minimum size of the object given in square centimeters
- MAXIMUM SIZE - Sets the maximum size of the object given in square centimeters

UPLOAD TARGET INFO - set to ON the display starts tracking objects in the LIVE VIDEO window, if
the plug is used to display the FLASH and INTELIGENT ANALYSIS is started in LIVE VIDEO

window.

OUT CHANNEL - allows you to select the alarm output activated after an alarm occurs (available for
cameras with alarm output).

TYPE - not available
VALUE - not available
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5.3. Double virtual fence

Double virtual fences refer to two lines that are set at a concerned special position within the field of
view and specify the forbidden travel direction. When a target of specified type is detected (such as hu-
man or vehicle) in this area to move along the set travel direction and cross these lines in a certain order
(line 1 followed by line 2), an alarm is generated.

DOUBLE VIRTUAL FENCES

Ensble

Intelligent Analysis
Alarm Interval(1-1300S): 10
Perimeter

Single Virtual Fence Limit Target Type OFF

Limit Target Size OFF

Loiter

Multi Loiter ﬁ\ Q
Object Removed DELETE

Abnormal Speed

Upload Target Info OFF

Pass Max Time(Sec) 5

Out Channel: [J4

HOAEN 2 i R A SR 6 R FE AR 8 O R (S W22 859 3574

Converse Sunday

lllegal Parking Monday
Tuesday
Wednes

Signal Bad
Advanced Thursda
Friday

Saturday

DELETE

REFRESH

In deployment area move the cursor to the drawing interface, hold down the left mouse button, and
move the cursor to draw a line. When you release the left mouse button, a double virtual fence is gener-
ated. Click a line (and the trip line turns red) to select the virtual fence and set its direction as Positive,
Reverse or to delete the selected line. You can also press and hold left mouse button at the endpoint of
a double virtual fence and move the mouse to modify the position and length of this double virtual
fence.

An alarm is generated if an object crosses the lines in accordance with the directions of the arrows. You
can right-click to delete the double virtual fence.
Press SET button to activate the settings.

At the bottom of the screen there is timetable available in which you have set the working hours for
each day of the week
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NOTE :

The two virtual fences are in sequential ovder. An alarm is generated only when a target crosses vir-
tual fence 1 and then virtual fence 2 within the set maximum passing time.

The double virtual fences are not within any deployment area, therefore, when an alarm is generated,
the trace always exists. only when the target object moves out of the field of view, the trace disap-
pears.

Try to draw double virtual fences in the middle, because the recognition of a target takes time after
target appearance on the screen and an alarm is generated only when the object is recognized to have
crossed the double virtual fences.

The double virtual fences which detect human foot as the recognition target cannot be too short, be-
cause short double virtual fences tend to miss targets.

In window from right side there are following functions available :
ENABLE - To enable function set this setting to ON

ALRAM INTERVAL (1-1800s) - Alarms are generated between alarm intervals from alarm triggering
to alarm end. These alarm intervals are effective only within one event and do not occur between two
events

LIMIT TARGET TYPE - Eftective alarms are set based on target type, with options of human, vehicle,
human or vehicle. When the device is used indoors, because of small space and large targets, alarms
are triggered by human sometimes even if vehicle is selected, leading to false alarms. It is recom-
mended to set the target type to human for indoor use. Available types :

- PERSON OR CAR - limiting recognize objects with characteristics of man and the car.
- CAR - limiting recognize objects with characteristics of the car.
- PERSON - limiting recognize objects with characteristics of the person.

LIMIT TARGET SIZE - The target size for triggering an effective alarm is set based on the actual tar-
get size. The default value is 1000-100000 square centimeters and the setting range is 0-1000000
square centimeters. When setting the target size, you need to well set ”Real size in scene” in advanced
parameters, otherwise no alarms may be generated.

- MINIMUM SIZE - Sets the minimum size of the object given in square centimeters
- MAXIMUM SIZE - Sets the maximum size of the object given in square centimeters

- PASS MAX TIME - An alarm is generated only when the time taken to cross the double virtual
fences is less than the value. Setting range is 1-60 seconds.

UPLOAD TARGET INFO - set to ON to start displaying objects tracking in the LIVE VIDEO window,
(only when Flash plug-in is used to display and INTELIGENT ANALYSIS is started in live video).

OUT CHANNEL - allows you to select the alarm output activated after an alarm occurs. (available for
cameras with alarm output)

TYPE - not available
VALUE - not available
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5.4. Loitier

Loiter allows setting the dwelling time criteria for a (single) target within an area in the field of view.
When the loitering or dwelling time of a (single) detected target of specified type (such as human or
vehicle) within this area meets the set alarm time condition, an alarm is generated.

To determine the detection area should be clicking the left mouse button designate points of which will
be created polygon. To finish drawing the zone, press the right mouse button.

Enable

Alarm Interval(1-1800S): 10
Intelligent Analysis

Limit Target Type

Perimeter

| == =
Single Virtual Fence — | Limit Target Size
Double Virtual Fences ' The s st Time(Sec) 10

Start The Path Judgment ON
Multi Loiter
Upload Target Info
Object Left

Object Removed 14 15 16 17 18

19 20 21 22 23 24

Abnormal Speed Sunday

) Monday
Converse

Tuesday
lllegal Parking Wednes
Signal Bad Thursda
Advanced AL
Saturday

DELETE

REFRESH

You can create several detection zones. To delete the zone drawn press CLEAR.
Press SET button to activate the settings.

At the bottom of the screen there is timetable available in which you have set the working hours for
each day of the week.

In window from right side there are following functions available :
ENABLE - To enable function set this setting to ON

ALRAM INTERVAL (1-1800s) - Alarms are generated between alarm intervals from alarm triggering to
alarm end. These alarm intervals are effective only within one event and do not occur between two
events

LIMIT TARGET TYPE - Effective alarms are set based on target type, with options of human, vehicle,
human or vehicle. When the device is used indoors, because of small space and large targets, alarms are
triggered by human sometimes even if vehicle is selected, leading to false alarms. It is recommended to
set the target type to human for indoor use. Available types :

- PERSON OR CAR - limiting recognize objects with characteristics of man and the car.
- CAR - limiting recognize objects with characteristics of the car.

- PERSON - limiting recognize objects with characteristics of the person.
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LIMIT TARGET SIZE - The target size for triggering an effective alarm is set based on the actual target
size. The default value is 1000-100000 square centimeters and the setting range is 0-1000000 square
centimeters. When setting the target size, you need to well set "Real size in scene” in advanced
parameters, otherwise no alarms may be generated.

- MINIMUM SIZE - Sets the minimum size of the object given in square centimeters.
- MAXIMUM SIZE - Sets the maximum size of the object given in square centimeters.

THE SHORTESET TIME - The time that a target object spends in loitering cannot be less than the
shortest loitering time. Setting range 5-60 seconds.

START THE PATH JUDGMENT - The enabling of path analysis makes loitering judgment accurate by
using the software algorithm, for example, no alarm is generated when a person walks along a
straight line if the button set ON.

UPLOAD TARGET INFO - set to ON to start displaying objects tracking in the LIVE VIDEO window,
(only when Flash plug-in is used to display and INTELIGENT ANALYSIS is started in live video).

OUT CHANNEL - allows you to select the alarm output activated after an alarm occurs. (available for
cameras with alarm output)

TYPE - not available

VALUE - not available

5.5. Multi loitier

Multiple loiter allows setting the dwelling time criteria for (multiple) targets within an area on the

video screen. When the loitering or dwelling time of (multiple) detected targets of specified type (such
as human or vehicle) within this area meets the set alarm time condition, an alarm is generated.

MULTI LOITER

nable
Alam Interval(1-1300S): 10
Intelligent Analysis - - i Limit Target Size
== —e
Perimeter
Limit Numbers
The Shortest Time(Sec) 10

Out Channel: (1

Type:
Object Left
2 3 4 &5 6 7 8 9 10 11 12 13

14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
Object Removed
Sunday

Monday
Tuesday
Illegal Parking Wednes

Thursda
Signal Bad
Friday

Advanced Saturday

DELETE

REFRESH
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To determine the detection area should be clicking the left mouse button designate points of which will
be created polygon. To finish drawing the zone, press the right mouse button. You can create several
detection zones. To delete the zone drawn press CLEAR.

Press SET button to activate the settings.

At the bottom of the screen there is timetable available in which you have set the working hours for
each day of the week.

ENABLE - To enable function set this setting to ON

ALRAM INTERVAL (1-1800s)- Alarms are generated between alarm intervals from alarm triggering to
alarm end. These alarm intervals are effective only within one event and do not occur between two
events

LIMIT TARGET SIZE - The target size for triggering an effective alarm is set based on the actual target
size. The default value is 1000-100000 square centimeters and the setting range is 0-1000000 square
centimeters. When setting the target size, you need to well set "Real size in scene” in advanced
parameters, otherwise no alarms may be generated.

- MINIMUM SIZE - sets the minimum size of the object given in square centimeters
- MAXIMUM SIZE - sets the maximum size of the object given in square centimeters

LIMIT NUMBERS - When Limit Numbers is set to OFF, an alarm is generated no matter how many
people loiter. When Limit Numbers is set to ON, if the minimum number is set to 2 and the maximum
number is set to 3, an alarm is generated for 2-3 people loitering.

- MNIMUM NUMBER - set the minimum number of objects in scene for alarm activation
- MAXIMUM NUMBER - set the maximum number of objects in scene for alarm activation

THE SHORTESET TIME - The time that a target object spends in loitering cannot be less than the
shortest loitering time. Setting range 5-60 seconds.

OUT CHANNEL - allows you to select the alarm output activated after an alarm occurs (available for
cameras with alarm output).

TYPE - not available
VALUE - not available
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5.6. Object left

The object left function refers to that an alarm is generated when an object dwells in a deployment area
for more than a certain period of time.

OBJECT LEFT

Ensble
Alsmm Interval(1-1800S): 10
Intelligent Analysis

Maximum Size(cm2) 10000
Perimeter

‘Shortest Dwelling Time(Sec) 5

Upload Target Info

Qut Channel:

o1 20 30 4 50 6 788 0l 12013

14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
Sunday
Monday
Tuesday
Wednes
Thursda
Friday

Signal Bad Saturday

Advanced

REFRESH

To determine the detection area should be clicking the left mouse button designate points of which will
be created polygon. To finish drawing the zone, press the right mouse button. You can create several
detection zones. To delete the zone drawn press CLEAR.

Press SET button to activate the settings.

At the bottom of the screen there is timetable available in which you have set the working hours for
each day of the week.

ENABLE - To enable function set this setting to ON

ALRAM INTERVAL (1-18000 s) - Alarms are generated between alarm intervals from alarm triggering
to alarm end. These alarm intervals are effective only within one event and do not occur between two
events

- MINIMUM SIZE - sets the minimum size of the object given in square centimeters
- MAXIMUM SIZE - sets the maximum size of the object given in square centimeters

SHORTEST DWELLING TIME - An alarm is generated when the object left time is longer than the
shortest dwelling time. Setting range 5-60 seconds.

UPLOAD TARGET INFO - set to ON to start displaying objects tracking in the LIVE VIDEO window,
(only when Flash plug-in is used to display and INTELIGENT ANALYSIS is started in live video).

OUT CHANNEL - allows you to select the alarm output activated after an alarm occurs. (available for
cameras with alarm output)

TYPE - not available
VALUE - not available
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5.7. Object removed

An alarm is generated when an object on the screen is moved out of the deployment area for a certain
period of time.

OBJECT REMOVED

Ensble

Alarm Interval(1-1300S): 10

Intelligent Analysis
Maximum Size(cm2) 10000

‘Shortest Removing Time(Sec) 5

Double Virtual Fences Upload Target Info

Loiter

Out Channel:

Multi Loiter
Object Left o1 253N A5G T 8 O A OB 283
Sunday

14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24

Monday
Abnormal Speed
° B Tuesday
Converse Wednes
lllegal Parking Thursda

Friday

Signal Bad

Saturday

Advanced SEIETE

REFRESH

To determine the detection area should be clicking the left mouse button designate points of which will
be created polygon. To finish drawing the zone, press the right mouse button. You can create several
detection zones. To delete the zone drawn press CLEAR.

Press SET button to activate the settings.

At the bottom of the screen there is timetable available in which you have set the working hours for
each day of the week.

ENABLE - To enable function set this setting to ON

ALRAM INTERVAL (1-1800 s)- Alarms are generated between alarm intervals from alarm triggering to
alarm end. These alarm intervals are effective only within one event and do not occur between two
events

MINIMUM SIZE - sets the minimum size of the object given in square centimeters
MAXIMUM SIZE - sets the maximum size of the object given in square centimeters

SHORTEST REMOVING TIME - An alarm is generated when the object removed time is longer than
the shortest removing time.

UPLOAD TARGET INFO - set to ON to start displaying objects tracking in the LIVE VIDEO window,
(only when Flash plug-in is used to display and INTELIGENT ANALYSIS is started in live video).

OUT CHANNEL - allows you to select the alarm output activated after an alarm occurs. (available for
cameras with alarm output)

TYPE - not available
VALUE - not available
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5.8. Abnormal Speed

Abnormal speed allows setting the travel speed criteria for a target within an area on the video screen.
When the travel speed of a detected target of specified type (such as human or vehicle) within this area
meets the alarm condition, an alarm is generated.

ABNORMAL SPEED

Ensble
Alsrm Interval(1-1200S): 10

Intelligent Analysis il G Y d Limit Target Type

Perimeter
Limit Target Size
Single Virtual Fence
Mi (i 0
Double Virtual Fences e
Loiter L , Minimum Speed(m/s)() 5
Multi Loiter Upload Target Info
Object Left
0

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24

Object Removed
Sunday

Monday
Converse Tuesday
llegal Parking Wednes
Thursda
Signal Bad

Friday
Advanced Saturday

DELETE

REFRESH

To determine the detection area should be clicking the left mouse button designate points of which will
be created polygon. To finish drawing the zone, press the right mouse button. You can create several
detection zones. To delete the zone drawn press CLEAR.

Press SET button to activate the settings.

At the bottom of the screen there is timetable available in which you have set the working hours for
each day of the week.

ENABLE - To enable function set this setting to ON

ALRAM INTERVAL - Alarms are generated between alarm intervals from alarm triggering to alarm end.
These alarm intervals are effective only within one event and do not occur between two events

LIMIT TARGET TYPE - Effective alarms are set based on target type, with options of human, vehicle,
human or vehicle. When the device is used indoors, because of small space and large targets, alarms are
triggered by human sometimes even if vehicle is selected, leading to false alarms. It is recommended to
set the target type to human for indoor use. Available types :

- PERSON OR CAR - limiting recognize objects with characteristics of man and the car.
- CAR - limiting recognize objects with characteristics of the car.
- PERSON - limiting recognize objects with characteristics of the person.

LIMIT TARGET SIZE - The target size for triggering an effective alarm is set based on the actual target
size. The default value is 1000-100000 square centimeters and the setting range is 0-1000000 square
centimeters. When setting the target size, you need to well set "Real size in scene” in advanced
parameters, otherwise no alarms may be generated.
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- MINIMUM SIZE - sets the minimum size of the object given in square centimeters
- MAXIMUM SIZE - sets the maximum size of the object given in square centimeters

MINIMUM (MINIMUM) SPEED - Set prohibited speeds. When a target object crosses an area at a
speed between the minimum and maximum speeds, an alarm is generated.

UPLOAD TARGET INFO - set to ON to start displaying objects tracking in the LIVE VIDEO window,
(only when Flash plug-in is used to display and INTELIGENT ANALYSIS is started in live video).

OUT CHANNEL - allows you to select the alarm output activated after an alarm occurs. (available for
cameras with alarm output)

TYPE - not available

VALUE - not available

5.9. Converse

Converse allows setting the travel direction criteria for a target within an area on the video screen.

When a detected target of specified type (such as human or vehicle) within this area moves in the set
travel direction, an alarm is generated.

CONVERSE

Ensble
Alarm Interval(1-1300S): 10

Limit Target Type OFF
Intelligent Analysis

Limit Target Size OFF
Perimeter

Upload Target Info OFF
Single Virtual Fence

Double Virtual Fences ' 3 Q. h - Out Channel:

Loiter

Type:
Multi Loiter
1

0 2 3 4 5 6 T &8 9 10 11 12 14 15 16 17 18 19 20 21

Object Left
Sunday

Object Removed Monday

Abnormal Speed Tuesday
Wednes

Thursda
llegal Parking
Friday

Signal Bad Saturday

Advanced

REFRESH
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To determine the detection area should be clicking the left mouse button designate points of which will
be created polygon. To finish drawing the zone, press the right mouse button. You can create several
detection zones. To determine the detection area should be clicking the left mouse button to designate
points of which will be created polygon. To finish drawing the zone, press the right mouse button. You
can create several detection zones. Draw a zone in the displayed image and designate forbidden
direction of movement by clicking on the red arrow. If the object will move in the direction in which
the arrow points the alarm is generated.

To delete the zone drawn press CLEAR. Click on red arrow inside the polygon to modify the the
direction in

Press SET button to activate the settings.

At the bottom of the screen there is timetable available in which you have set the working hours for
each day of the week.

ENABLE - To enable function set this setting to ON

ALRAM INTERVAL (1-1800s)- Alarms are generated between alarm intervals from alarm triggering to
alarm end. These alarm intervals are effective only within one event and do not occur between two
events

LIMIT TARGET TYPE - Effective alarms are set based on target type, with options of human, vehicle,
human or vehicle. When the device is used indoors, because of small space and large targets, alarms are
triggered by human sometimes even if vehicle is selected, leading to false alarms. It is recommended to
set the target type to human for indoor use. Available types :

- PERSON OR CAR - limiting recognize objects with characteristics of man and the car.
- CAR - limiting recognize objects with characteristics of the car.
- PERSON - limiting recognize objects with characteristics of the person.

LIMIT TARGET SIZE - The target size for triggering an effective alarm is set based on the actual target
size. The default value is 1000-100000 square centimeters and the setting range is 0-1000000 square
centimeters. When setting the target size, you need to well set "Real size in scene” in advanced
parameters, otherwise no alarms may be generated.

- MINIMUM SIZE - sets the minimum size of the object given in square centimeters
- MAXIMUM SIZE - sets the maximum size of the object given in square centimeters

UPLOAD TARGET INFO - set to ON to start displaying objects tracking in the LIVE VIDEO window,
(only when Flash plug-in is used to display and INTELIGENT ANALYSIS 1is started in live video).

OUT CHANNEL - allows you to select the alarm output activated after an alarm occurs. (available for
cameras with alarm output)

TYPE - not available
VALUE - not available

All rights reserved © AAT Holding S.A.
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5.10. Illegal Parking

Illegal parking allows setting the dwelling time criteria for a target within an area on the video screen.
When the dwelling time of a detected target of specified type (vehicle) within this area meets the set
alarm time condition, an alarm is generated. You can create several detection zones. To determine the
detection area should be clicking the left mouse button to designate points of which will be created
polygon. To finish drawing the zone, press the right mouse button. You can create several detection
zones.

To delete the zone drawn press CLEAR. Click on red arrow inside the polygon to modify the the
direction in

Press SET button to activate the settings.

ILLEGAL PARKING

Enable

Alarm Interval(1-1800S): 10
Intelligent Analysis . Minimum Size(cm2) 1000

Perimeter ¥ =" o 3 Maximum Size(cm2) 1000000

Single Virtual Fence
Allowed Parking Time(Sec) 5
Double Virtual Fences

-
Loiter JEsas L

Multi Loiter Out Channel:

01 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
Sunday
Monday
Tuesday
Wednes
Thursda
Signal Bad Friday

Advanced Saturday

DELETE

At the bottom of the screen there is timetable available in which you have set the working hours for
each day of the week.

ENABLE - To enable function set this setting to ON

ALRAM INTERVAL - Alarms are generated between alarm intervals from alarm triggering to alarm end.
These alarm intervals are effective only within one event and do not occur between two events.

MINIMUM SIZE - sets the minimum size of the object given in square centimeters
MAXIMUM SIZE - sets the maximum size of the object given in square centimeters

ALLOWED PARKING TIME - An alarm is generated when the object left time is longer than the
shortest dwelling time

UPLOAD TARGET INFO - set to ON to start displaying objects tracking in the LIVE VIDEO window,
(only when Flash plug-in is used to display and INTELIGENT ANALYSIS is started in live video).

All rights reserved © AAT Holding S.A.
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OUT CHANNEL - allows you to select the alarm output activated after an alarm occurs. (available for
cameras with alarm output)

TYPE - not available
VALUE - not available
5.11. Signal Bad

Signal bad refers to monitoring the occurrence of tampered or shifted video image screen. An alarm is
generated if such an event occurs.

NOTE :
Currently, An alarm is generated only when more than 75% area of a video is obscured. When the
ambient is dark and the gray average is less than 40, an alarm of Signal Bad is generated.

SIGNAL BAD

Enable
Alarm Interval(1-1200S):

Intelligent Analysis Out Channel:

Perimeter Type:
Single Virtual Fence

Double Virtual Fences

Loiter

Multi Loiter 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24

Object Left Sunday
Monda
Object Removed ¥
Tuesday
al Spee
Abnormal Speed Wednes
Converse Thursda
Illegal Parking Friday
Saturday

Advanced

REFRESH

ENABLE - To enable function set this setting to ON

ALRAM INTERVAL - Alarms are generated between alarm intervals from alarm triggering to alarm end.
These alarm intervals are effective only within one event and do not occur between two events.

OUT CHANNEL - allows you to select the alarm output activated after an alarm occurs. (available for
cameras with alarm output)

TYPE - not available
VALUE - not available

All rights reserved © AAT Holding S.A.
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6. Use of the VCA (Video Content Analytics) functions for counting objects/events

Cameras are fully compatible with NMS (Novus Management System) software. This software have
implemented counting and analyze functions that can be used to analyze events generated by the Novus
IP 5000 series cameras equipped with VCA functions.

Examples of use camera functions to count objects:

A) Counting objects using ,,Perimeter” function.

ATTENTION: When configuring the function should keep in mind the following:

o To generate an alarm a certain period of time is required from target appearance to recognition,
so the duration of a target appearing in the field of view normally needs to be more than 2
seconds. Please keep this in mind when choosing the place where the zone will be defined.

. The camera generates an alarm after entering object to a defined zone. In case when object a
stays in the zone and to the zone will enter object b, alarm event will not occur. In order to allow
generate next alarm event before entering the zone by the next object, the zone must first be
abandoned by all objects that entered it before. This means that eg. In the case of a series, cars,
people moving one after the other following objects will not generate an alarm (will not be
detected)!

All rights reserved © AAT Holding S.A.
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B) Counting objects using ,,Single Virtual Fence” function.
ATTENTION: When configuring the function should keep in mind the following:

o To generate an alarm a certain period of time is required from target appearance to recognition,
so the duration of a target appearing in the field of view normally needs to be more than 2
seconds. Please keep this in mind when choosing the place where the line will be defined.

Incorrectly Correctly

o Once camera detect an object a and the object a will cross defined virtual line, an alarm will be
generated. In order to be able to generate single virtual fence alarm event by next object b, object
a must first leave the camera field of view. Otherwise, cross the virtual line by the further objects
will not cause an alarm (objects will not be detected). Below image shows situation when
crossing the line by the object b will not be detected.

Object b Object a

-

. Similarly, in the case of crossing the line by a larger number of objects (eg. a series of cars,
people moving one after the other) next objects will not generate an alarm (will not be detected)!

All rights reserved © AAT Holding S.A.
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Object b Object a

o In order to reduce the effect of the lack of detection of crossing the line by another object, place
the virtual line so that to make possible the object after crossing the line will quickly disappear
from the camera field of view.

Incorrectly Correctly

C) Counting objects with a simultaneous using of the ,,Single Virtual Fence” and ,,Double Virtual
Fences” functions.

ATTENTION: When configuring the function should keep in mind the following:

o The camera has the ability to simultaneous use of all available Video Content Analytics
functions. An example of use two functions is to implement at the same time Single Virtual
Fence function for counting objects moving in one direction and Double Virtual Fence function
for counting objects moving in the opposite direction (eg. counting objects entering / leaving the
parking lot or entering / leaving the room).

All rights reserved © AAT Holding S.A.
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Counting objects moving to the left Counting objects moving to the right

o Rules and restrictions of configuration functions exceeding the Double Virtual Fence function are
the same as in the case of Single Virtual Fence function.

D) Counting objects using ,,Converse” function.

ATTENTION: When configuring the function should keep in mind the following:

o To generate an alarm a certain period of time is required from target appearance to recognition,
so the duration of a target appearing in the field of view normally needs to be more than 2
seconds. Please keep this in mind when choosing the place where the line will be defined.

o Once camera detect an object a and the object a will move in the defined zone according to the
direction of the arrow, an alarm will be generated. In order to be able to generate Converse alarm
event by next object b, object a (all objects that entered it before) must first leave the defined
zone. Otherwise, moving in the zone by the further objects will not cause an alarm (objects will
not be detected)! This means that eg. in the case of a series of cars, people moving one after the
other further objects will not generate an alarm (will not be detected)!

o This function can be used simultaneously with other functions, eg. simultaneous use of Single
Virtual Fence function and Converse function can be used for example to counting objects
entering / leaving the parking lot or entering / leaving the room).

All rights reserved © AAT Holding S.A.
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FUNKCJE INTELIGENTNEJ ANALIZY OBRAZU

KONFIGURACJA FUNKCJI INTELIGENTNEJ ANALIZY OBRAZU

1. Inteligentna analiza obrazu

Kamery posiadaja nastepujace funkcje inteligentnej analizy obrazu.

Wykrywanie wkroczenia do okreslonej strefy
Wykrywanie przekroczenia okreslonej linii
Wykrywanie przekroczenia okreslonych dwoch linii
Wykrywanie walgsania si¢

Wykrywanie ttumu

Wykrywanie pozostawienie obiektu

Wykrywanie zniknigcia obiektu

Wykrywanie poruszania si¢ z niedozwolong predkoscia
Wykrywanie poruszania si¢ w niedozwolonym kierunku
Wykrywanie niedozwolonego parkowania

Wykrywanie sabotazu kamery

2. Zalecenia dotyczace instalacji

Nalezy dazy¢, aby kamera patrzyla na scen¢ z minimalnym katem nachylenia. Wysokos¢
montazu kamery w pomieszczeniach zamknietych powinna wynosi¢ minimum 2 metry, a
wysoko$¢ montaz na otwartej przestrzeni nie powinna przekracza¢ 5-8 metrow nad powierzchnig
terenu.

Jezeli kamera ma monitowac przejscie nad $ciang nalezy kamer¢ zamontowa¢ 2 m nad $ciang.
Zalecamy nie przekraczac¢ 15 stopni kata nachylenia kamery.

Nie nalezy instalowa¢ kamery bezposrednio przed zrddlem S$wiatla, aby unikng¢ o$lepienia.
Nalezy zwroci¢ uwage na odbicia $wiatla 1 unika¢ obrazu nieba w scenie, aby zmiany o$wietlenia
nie aktywowaty fatszywych alarmow.

W nalezy ograniczy¢ uruchomienia o§wietlenia IR ktore przycigga owady i zwigksza mozliwo$¢
wystapienia fatszywych alarmow.

Obraz wykrywanego obiektu nie moze by¢ za duzy lub za maly. Kamera jest zdolna do
wykrywania obiektow o rozmiarach co najmniej 8x8 pikseli.

Obraz obiektu powinien miesci¢ si¢ w zakresie od 1/20 do 1/2 wysokosci catego obrazu.

Zbyt duzo ruchomych obiektéw w obserwowanej scenie moze powodowaé problemy z
generowaniem alarmow.

Nalezy unika¢ obserwacji przez kamerg nieba. Znaczace zmiany o§wietlenia oraz poruszajace si¢
chmury moga by¢ przyczyng generowania falszywych alarméow.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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FUNKCJE INTELIGETNEJ ANALIZY OBRAZU
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3. Zalecenia dotyczace ustawien

. Po zmianie parametrow kamera potrzebuje okoto 4 do 8 sekund w czasie ktorych kamera nie
wysyta informacji o alarmach.

o Pewien okres czasu musi uptynaé¢ od pojawienia si¢ obiektu do rozpoznania obiektu, przyjmuje
si¢ ,ze trwa to co najmniej 2 sekundy. Dlatego zaleca si¢, aby zaznaczaé strefy wykrywania lub
linie na srodku obserwowanej sceny.

o Staraj si¢ wylaczy¢ automatyczny balans bieli aby przetaczenia balansu nie generowatly
falszywych alarméw. Przelaczanie migdzy trybami pracy dziennej i nocnej moze wzbudzad
uruchomienie alarmu.

o Zalecane jest ustawienie parametrow dostepnych w menu kamery [Inteligentna analiza >
Zawansowane dostepne sg ustawienia parametrow sceny.

ZAAWANSOWANE

ZEWNETRZNY ™

Ignoruj drzenie obrazu QOFF

Ignonuj szum QFF

Ignonuj niski kontrast OFF

Ignonuj cykliczny ruch

SCENA — ustala rodzaj sceny, nalezy wybra¢ WEWNATRZ dla sceny obserwowane] wewnatrz lub
ZEWNETRZNY dla sceny obserwowanej na zewnatrz budynku.

IGNORUJ DRZENIE OBRAZU - ustawienie w pozycji ON wlacza redukcje wibracji obrazu
spowodowanych czynnikami zewnetrznym np. wibracjami pochodzacymi z konstrukcji do ktorych
zamontowana jest kamera.

IGNORUJ SZUM - ustawienie w pozycji na ON zmniejsza prawdopodobienstwo wystapienia
fatszywych alarmow spowodowanych szumem wystepujacym w scenach z mata iloscig Swiatta

IGNIRUJ NISKI KONTRAST - ustawienie w pozycji na ON zwigksza efektywno$¢ rozpoznawania
obiektow w scenach z niskim kontrastem.

IGNORUJ CYKLICZNY RUCH - ustawienie w pozycji na ON uruchamia funkcj¢ redukcji fatszywych
alarméw w przypadku wystgpowania ruchu okresowego w scenie np. ruch topat elektrowni wiatrowe;.
Okres ruchu cyklicznego mozna regulowa¢ w zakresie od 1 do 60 sekund parametrem Czas trwania
ruchu.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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4. Ustawianie wielkoS$ci sceny

Zaleca si¢ dokona¢ ustawienia parametrow wielkosci przed ustawieniem zawansowanych funkcji
inteligencji. Wirtualne lini¢ nalezy zaznaczy¢ na wy$wietlanym obrazie w taki sposob, aby oddawaty
realne wielko$ci obserwowanych obiektow. Aby narysowaé lini¢ nalezy zaznaczy¢ jej poczatek
wciskajac lewy przycisk myszki i przytrzymujac przycisk przeciagna¢ lini¢ do jej konca, a nastgpnie
puscic¢ przycisk aby zakonczy¢ rysowanie. Naciénij przycisk ZASTOSUJ aby zapisac linig.

&
D 2V

Nstursiny rozmisr w scenie(cm) 400

USUN

ODSWIEZ ZASTOSUJ

o Nalezy narysowac od 2 do 4 linii pionowych lub 2 linie poziome 1 2 linie pionowe

o Kiedy nie zalezy nam na duzej doktadnos$ci rozpoznawania wielko$ci wystarczy narysowac¢ dwie

pionowe linie przyjmujac za wysokos¢ linii np. wysokosci czlowieka w obserwowanej scenie.

. Zaleca si¢ narysowac linie dla obiektu widzianego z bliska i daleka sceny. Na ekranie nalezy
narysowa¢ lini¢ pionowa okreslajaca wysoko$¢ obiektu podajac jej rzeczywista warto§¢ w
centymetrach w polu Naturalny rozmiar w scenie. Podobnie nalezy narysowa¢ dwie poziome
linie w scenie okreslajace wielko$¢ obiektow w poblizu jak i w oddali kamery i poda¢ ich dlugos¢

w centymetrach w polu Naturalny rozmiar w scenie.

. Aby skasowa¢ linie nalezy klikna¢ ja lewym przyciskiem myszki (zostanie ona podswietlona na
czerwono) a nastepnie nacisnaé przycisk USUN.

o Aby zmodyfikowa¢ lini¢ nalezy klikng¢ ja lewym przyciskiem myszki (zostanie ona
podswietlona na czerwono) a nastepnie klikajac 1 przytrzymujac lewy przycisk myszki na
koncowce linii dokona¢ zmian rozmiaru. Mozna takze zmodyfikowa¢ podang rzeczywisty
warto$¢ w polu Naturalny rozmiar w scenie.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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5. Ustawienia funkcji inteligentnej analizy obrazu
5.1.Naruszenie strefy

Alarm obwodowy umozliwia narysowanie w wyswietlanym obrazie wielu stref o ztozonym ksztalcie.
Alarm jest generowany kiedy zostanie wyryty ruch obiektu w strefie. Aby narysowaé strefe nalezy
naciskajac lewy przycisk myszki na wyswietlonym obrazie wyznaczy¢ co najmniej 3 punkty
zamykajace stref¢. Aby zakonczy¢ rysowanie nalezy nacisng¢ prawy przycisk myszki.

UWAGA : Alarm jest generowany tylko w przypadku wykrycia ruchu w strefie nie w przypadku
naruszenia granicy strefy.

Na dole ekranu dostgpny jest harmonogram, w ktérym nalezy ustawi¢ czas dziatania funkcji dla
kazdego dnia tygodnia z doktadnoscig godzinowa.

NARUSZENIE STREFY

o1 2 3 4 5 & 7T B8 9 10 1 12 1% 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
igzial

Poniedzi
Witorek
Sroda
Cawarte
Piatek
Sobota

ODSWIEZ ZASTOSUJ

W oknie z prawej strony menu dostepne sg ustawienia :
Wt ACZ - Aby uruchomi¢ funkcje nalezy wybra¢ opcje ON
INTERWAE ALARMOW (1-1800s) - Czas wysytania informacji o trwaniu alarmu.

OGRANICZ TYP OBIEKTU - Uruchamia ograniczenie typ rozpoznawanych obiektéw do ludzi lub
samochodow. Dla urzadzen zainstalowanych wewnatrz budynku zalecane jest ograniczenie typu
obiektéw do rozpoznawania ludzi, aby zminimalizowa¢ wywotywanie fatszywych alarmow.

TYP - Ustawia rodzaj ograniczenia, dostepne sg nastepujgce ograniczenia :

- OSOBA kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach cztowieka

- POJAZD - kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach samochodu

- OSOBA LUB POJAZD - ograniczanie rozpoznaje obiekty o charakterystyce cztowieka i samochodu.

OGRANICZENIA ROZMIARU OBIEKTU - Wybierz ON aby uruchomi¢ ograniczenie rozmiaru
wykrywanych obiektow.

UWAGA : Do poprawnego dziatania funkcji rozpoznania wielkosci konieczna jest poprawna kalibracja
funkcji ,, Naturalny rozmiar w scenie” w zaktadce ,, Zawansowane”,

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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- MINIMALNY/MAKSYMALNY ROZMIAR - Ustawia dopuszczalny zakres wielko$¢ obiektu podang w
centymetrach kwadratowych (0-1000000 cm?)

WYSWIETL GRAFIKE - ustawienie w pozycji ON uruchamia wy$wietlania $ledzenia obiektow w
oknie PODGLAD WIDEO jesli do wyswietlania uzywana jest wtyczka typu FLASH 1 wlaczona jest
funkcja ANALIZA OBRAZU w oknie PODGLAD WIDEO.

KANAL - pozwala na wybor wyjscia alarmowego zatgczanego po wystgpieniu alarmu. (opcja dostgpna
dla kamer z wyj$ciem alarmowym)

TYP - funkcja niedostepna
WARTOSC - funkcja niedostepna

5.2. Przekroczenie jednej linii

PRZEKROCZENIE JEDNEJ LINII

Wiscz
INTERWAE ALARMOW (1-1300s) 10
Ogranicz typ obieki:

Analiza obrazu
Ogranicz rozmisr obiekiu

- OFF
= - - k.
OFF
ik P
WySwiet! grafike OH
Kanst 14
- | P o
Dwulden USUN Typ

o 2 3 4 5 6 T 8 8@ 10 11 12 13

14 15 16 17 18 18 320 21 22 23 24
Mgzl
Poniedzi
Witnrek
Sroda
Czvarte
Pigtek
Gobota

ODSWIEZ ZASTOSUJ

Przekroczenie pojedynczej linii umozliwia monitorowanie przej$cia przez linie wyznaczong w
obserwowanej scenie. Mozliwe jest monitowanie przej$cia w okreslony kierunku oraz okreslenie typu
obiektu (cztowiek lub samochod). Nacisnigecie lewego przycisku myszki w wyswietlanym obrazie
rozpoczyna rysowanie linii. Przeciagnij lini¢ trzymajac lewy przycisk do wybranego miejsca 1 pus¢
przycisk, aby zakonczy¢ rysowanie. Mozliwe jest narysowanie kilku linii. Naci$nigcie prawego
przycisku myszki usuwa narysowane linie. Aby ustawi¢ kierunek monitorowania przej$cia obiektu
przez lini¢ nalezy wybra¢ odpowiednia opcje z rozwijanego pola dostepnego pod wyswietlanym
obrazem (DOTATNI, UJEMNY i DWUKIEUNKOWY). Alarm jest aktywowany kiedy obiekt
przekroczy linie zgodnie z kierunkiem strzatki.

INFORMACJA :

Nalezy staraé sig narysowac linig na srodku obserwowanej strefy poniewaz od momentu pojawienie sie
obiektu w strefie do rozpoznawania obiektu przez kamere uptywa pewna ilos¢ czasu.

Nalezy uwazaé, aby narysowana linia nie byla zbyt krotka i obejmowata caty obiekt , gdyz zbyt krotka
linia moze skutkowa¢ brakiem rozpoznania przejscia.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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W oknie z prawej strony menu dostgpne sg ustawienia :
WEACZ - Aby uruchomi¢ funkcje nalezy wybra¢ opcje ON
INTERWAE ALARMOW (1-1800s) - Czas wysytania informacji o trwaniu alarmu.

OGRANICZ TYP OBIEKTU - Uruchamia ograniczenie typ rozpoznawanych obiektow do ludzi lub
samochodoéw. Dla wurzadzen zainstalowanych wewnatrz budynku zalecane jest ograniczenie typu
obiektow do rozpoznawania ludzi aby zminimalizowa¢ wywotywanie falszywych alarméw.

TYP - Ustawia rodzaj ograniczenia, dostepne s3 nastepujace ograniczenia :

- OSOBA kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach cztowieka

- POJAZD - kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach samochodu

- OSOBA LUB POJAZD - ograniczanie rozpoznaje obiekty o charakterystyce cztowieka i samochodu.

OGRANICZENIA ROZMIARU OBIEKTU - Wybierz ON aby uruchomié ograniczenie rozmiaru
wykrywanych obiektow.

UWAGA : Do poprawnego dziatania funkcji rozpoznania wielkosci konieczna jest poprawna kalibracja
funkcji ,, Naturalny rozmiar w scenie”” w zaktadce ,, Zawansowane”.

- MINIMALNY/MAKSYMALNY ROZMIAR - Ustawia dopuszczalny zakres wielko$¢ obiektu podang w
centymetrach kwadratowych (0-1000000 cm)

WYSWIETL GRAFIKE - ustawienie w pozycji ON uruchamia wys$wietlania $ledzenia obiektow w
oknie PODGLAD WIDEO jes$li do wyswietlania uzywana jest wtyczka typu FLASH 1 wiaczona jest
funkcja ANALIZA OBRAZU w oknie PODGLAD WIDEO.

KANAL - pozwala na wybor wyjscia alarmowego zataczanego po wystgpieniu alarmu. (opcja dostepna
dla kamer z wyjSciem alarmowym)

TYP - funkcja niedostepna
WARTOSC - funkcja niedostepna

Na dole ekranu dostgpny jest harmonogram, ktéry umozliwia ustawienie dziatania funkcji dla kazdego
dnia tygodnia z doktadnoscia godzinowa.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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5.3. Przekroczenie dwoch linii

PRZEKROCZENIE DWOCH LINII

Wigcz

INTERWAL. ALARMOW (1-1300s) 10

Ogranicz typ obiekiu OFF

Analiza obrazu

‘Ogranicz rozmiar obiekiu OFF
WiSwict grafike OFF

.
Maks.czas przekroczenia{Sek) 5

USUN Kanat 4

m o1 12 13

14 15 168 17 18 19 20 21 22 23 24

Miedziel
Foniedzi
‘Witarek
Sroda
Crarte
Fiatek
Sohota

ODSWIEZ ZASTOSUJ

Przekroczenie dwoch linii umozliwia monitorowanie przej$cia obiektu przez dwie linie w okres§lone;j
kolejnosci. Aby narysowac linie naci$nij lewy przycisk myszki na wyswietlanym obrazie i trzymajac
przycisk przeciagnij linie w zadane miejsce 1 pus¢ przycisk. Zostang narysowane dwie linie oznaczone
numerami 1 1 2. Aby alarm zostal wygenerowane obiekt musi przekroczy¢ linie nr. 1 a nastepnie Inie
nr. 2. Aby zmieni¢ polozenie linii nalezy klikna¢ lewym przyciskiem myszki na zakoficzenie linii 1
przytrzymujac przycisk ustawi¢ lini¢ w wybranym potozeniu. Aby zmieni¢ kierunek monitowania
przej$cia linii nalezy klikng¢ na wybranej linii a nastgpnie wybra¢ kierunek z rozwijanego pola
dostepnego pod oknem z obrazem (ODWROCENIE, DODATNI). Alarm jest generowany jezeli obiekt
przekroczy linie zgodnie z kierunkami strzatek.

INFORMACJA :

Nalezy stara¢ sig narysowac linig na srodku obserwowanej strefy poniewaz od momentu pojawienie sie
obiektu w strefie do rozpoznawania obiektu przez kamere uptywa pewna ilos¢ czasu.

Nalezy uwazaé, aby narysowana linia nie byla zbyt krotka i obejmowata caty obiekt , gdyz zbyt krotka
linia moze skutkowa¢ brakiem rozpoznania przejscia.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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W oknie z prawej strony menu dostepne sg ustawienia :
WLACZ - Aby uruchomi¢ funkcje nalezy wybra¢ opcje ON
INTERWAE ALARMOW (1-1800s) - Czas wysytania informacji o trwaniu alarmu.

OGRANICZ TYP OBIEKTU - Uruchamia ograniczenie typu rozpoznawanych obiektow do ludzi lub
samochodéw. Dla urzadzen zainstalowanych wewnatrz budynku zalecane jest ograniczenie typu
obiektéw do rozpoznawania ludzi, aby zminimalizowa¢ wywotywanie falszywych alarmow.

TYP - Ustawia rodzaj ograniczenia, dostgpne sg nastepujace ograniczenia :

- OSOBA kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach cztowieka

- POJAZD - kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach samochodu

- OSOBA LUB POJAZD - ograniczanie rozpoznaje obiekty o charakterystyce cztowieka i samochodu.

OGRANICZ ROZMIARU OBIEKTU - Wybierz ON aby uruchomi¢ ograniczenie rozmiaru
wykrywanych obiektow.

- MINIMALNY/MAKSYMALNY ROZMIAR - Ustawia dopuszczalny zakres wielko$¢ obiektu podang w
centymetrach (0-1000000 cm?)

UWAGA : Do poprawnego dzialania funkcji rozpoznania wielkosci konieczna jest poprawna kalibracja
funkcji ,, Naturalny rozmiar w scenie” w zaktadce ,, Zawansowane”,

MAKS. CZAS PRZEKROCZENIA - okresla maksymalny czas w jakim obiekt musi przekroczy¢ lini¢
nr.2 po przekroczeniu linii nr. 1 aby zostal wygenerowany alarm dopuszczalny zakres ustawien to 5-60
sekund.

WYSWIETL GRAFIKE - ustawienie w pozycji ON uruchamia wys$wietlania $ledzenia obiektow w
oknie PODGLAD WIDEO jes$li do wyswietlania uzywana jest wtyczka typu FLASH 1 wigczona jest
funkcja ANALIZA OBRAZU w oknie PODGLAD WIDEO.

KANAL - pozwala na wybor wyjscia alarmowego zalaczanego po wystapieniu alarmu. (opcja dostepna
dla kamer z wyj$ciem alarmowym)

TYP - funkcja niedostepna
WARTOSC - funkcja niedostepna

Na dole ekranu dostepny jest harmonogram, ktéry umozliwia ustawienie dziatania funkcji dla kazdego
dnia tygodnia z doktadnoscig godzinowa.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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KONFIGURACJA FUNKCJI INTELIGENTNEJ ANALIZY OBRAZU

5.4. Walesanie si¢

WALESANIE SIE

Whacz
INTERWAL ALARMOW (1-1200s) 10

(Ogranicz typ obiaktu QFF
Analiza obrazu

(Ogranicz rozmisr obiektu QFF
Majlrbiszy czas(Sek) 10

Ignoruj uch prostolinicwy OH

Wiyswietl grafike

T8 9 10 1 1z 13

14 15 16 17 18 19 20 21 23 23 24
Miedziel

Poniedzi
Wtorek
Sroda
Czwarte
Figtek
Sohota

Wykrywanie walgsania uruchamia alarm jesli pojedynczy obiekt (samochod lub czlowiek) porusza si¢
przez okreslony czas w wyznaczonej strefie.

Aby wyznaczy¢ obszar wykrywania nalezy klikajac lewym przycisk myszki wyznaczy¢ punkty z ktory
utworzony zostanie wielokat. Aby zakonczy¢ rysowanie strefy naci$nij prawy przycisk myszki.

Mozna utworzy¢ kilka stref wykrywania. Aby usuna¢ narysowane strefy nalezy nacisnaé przycisk
WYCZYSC.

Na dole ekranu dostepny jest harmonogram, ktéry umozliwia ustawienie dziatania funkcji dla kazdego
dnia tygodnia z doktadnoscig godzinowa.

W oknie z prawej strony menu dostepne sg ustawienia :
WLACZ - Aby uruchomi¢ funkcje nalezy wybra¢ opcje ON
INTERWAE ALARMOW (1-1800s) - Czas wysytania informacji o trwaniu alarmu.

OGRANICZ TYP OBIEKTU - Uruchamia ograniczenie typ rozpoznawanych obiektéw do ludzi lub
samochodow. Dla urzadzen zainstalowanych wewnatrz budynku zalecane jest ograniczenie typu
obiektéw do rozpoznawania ludzi, aby zminimalizowa¢ wywotywanie fatszywych alarmow.

TYP - Ustawia rodzaj ograniczenia, dostepne s3 nastepujace ograniczenia :
- OSOBA kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach czlowieka
- POJAZD - kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach samochodu

- OSOBA LUB POJAZD - ograniczanie rozpoznaje obiekty o typu cztowiek lub samochdd.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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OGRANICZENIA ROZMIARU OBIEKTU - Wybierz ON aby uruchomi¢ ograniczenie rozmiaru
wykrywanych obiektow.

UWAGA : Do poprawnego dziatania funkcji rozpoznania wielkosci konieczna jest poprawna kalibracja
funkcji ,, Naturalny rozmiar w scenie” w zaktadce ,, Zawansowane”,

- MINIMALNY/MAKSYMALNY ROZMIAR - Ustawia dopuszczalny zakres wielko$¢ obiektu podang w
centymetrach kwadratowych (0-1000000 cm?)

NAJKROTSZY CZAS - okre$la czas w jakim obiekt musi pozostaé w strefie aby zostal wygenerowany
alarm dostepny zakres to 5-60 sekund.

IGNORUJ RUCH PROSOLINIOWY - Uruchamia analiz¢ poruszania si¢ obiektu, jezeli obiekt porusza
si¢ ruchem prostoliniowym to alarm nie zostanie wygenerowany.

WYSWIETL GRAFIKE - ustawienie w pozycji ON uruchamia wy$wietlania $ledzenia obiektow w
oknie PODGLAD WIDEO jesli do wyswietlania uzywana jest wtyczka typu FLASH 1 wlaczona jest
funkcja ANALIZA OBRAZU w oknie PODGLAD WIDEO.

KANAL - pozwala na wybor wyjscia alarmowego zatgczanego po wystapieniu alarmu. (opcja dostepna
dla kamer z wyj$ciem alarmowym)

TYP - funkcja niedostepna
WARTOSC - funkcja niedostepna
5.5 Detekcja thumu

DETEKCJA TLUMU

Witgcz
INTERWAE ALARMOW {1-1800s) 10
Ograricz rozmisr obiekiu

[Analiza obrazu

Limit oséb
Maru

14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
Miedziel
Poniedz
\itorek:
Srada
Czware
Piatek
Sohota

Funkcja detekcji thumu generuje alarm jesli wiele obiektow o okreslonym typie (samochdd lub
cztowiek) bedzie poruszac si¢ przez okreslony czas w narysowanej strefie.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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KONFIGURACJA FUNKCJI INTELIGENTNEJ ANALIZY OBRAZU

Aby wyznaczy¢ obszar wykrywania nalezy klikajac lewym przyciskiem myszki wyznaczy¢ punkty z
ktorych utworzony zostanie wielokat. Aby zakonczy¢ rysowanie strefy nalezy nacisng¢ prawy przycisk
myszki.

Mozna utworzy¢ kilka stref wykrywania. Aby usung¢ narysowane strefy nalezy nacisngé przycisk
WYCZYSC.

Na dole ekranu dostepny jest harmonogram, ktéry umozliwia ustawienie dziatania funkcji dla kazdego
dnia tygodnia z doktadnoscig godzinowa.

W oknie z prawej strony menu dostgpne s ustawienia :
WELACZ - Aby uruchomi¢ funkcje nalezy wybra¢ opcje ON
INTERWAL ALARMOW (1-1800s) - Czas wysytania informacji o trwaniu alarmu.

OGRANICZENIA ROZMIARU OBIEKTU - Wybierz ON aby uruchomié¢ ograniczenie rozmiaru
wykrywanych obiektow.

UWAGA : Do poprawnego dziatania funkcji rozpoznania wielkosci konieczna jest poprawna kalibracja
funkcji ,, Naturalny rozmiar w scenie” w zaktadce ,, Zawansowane”,

- MINIMALNY/MAKSYMALNY ROZMIAR - Ustawia dopuszczalny zakres wielko$¢ obiektu podang w
centymetrach kwadratowych (0-1000000 cm?)

LICZBA OSOB - Kiedy parametr jest wytaczony funkcja generuje alarmy niezaleznie od tego ile 0s6b
lub pojazdow przebywa w strefie. Kiedy limit jest wlaczony domys$lnie minimalna liczba obiektow
generujacych alarm to 1 a liczba maksymalna jest ustawiona na 5. Oznacza to ,ze alarm jest
generowany gdy w strefie znajdzie si¢ od 1 do 5 ludzi.

MINIMALNA ILOSC - Ustawia minimalna liczbe obiektow od ktérych alarm jest generowany
MAKSYMALNA ILOSC - Ustawia maksymalng liczbe obiektow dla ktérych generowany jest alarm.

NAJKROTSZY CZAS (sek.) - okresla czas w jakim obiekt musi pozostaé w strefie aby zostal
wygenerowany alarm. Dostepny zakres to 5-60 sekund.

KANAL - pozwala na wybor wyjscia alarmowego zataczanego po wystgpieniu alarmu. (opcja dostepna
dla kamer z wyjSciem alarmowym)

TYP - funkcja niedostgpna
WARTOSC - funkcja niedostepna

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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5.6 Pozostawienie obiektu

POZOSTAWIENIE OBIEKTU

o1 2 3 4 ) 3 7 8 9 1o o117 13

14 15 16 17 18 19 20 1M 27 23 24
Niedziel
Poniedz
Wiorek
Eroda
Czwarte
Piatek
Sobota

ODSWIEZ ZASTOSUJ

Funkcja pozostawienia obiektu uruchamia alarm jezeli obiekt zostanie pozostawiony w strefie na
dluzszy niz okreslony parametrem czas. Aby wyznaczy¢ obszar wykrywania nalezy klikajac lewym
przycisk myszki wyznaczy¢ punkty z ktéry utworzony zostanie wielokat. Aby zakofczy¢ rysowanie
strefy naci$nij prawy przycisk myszki. Mozna utworzy¢ kilka stref wykrywania.

WYCZYSC usuwa wszystkie utworzone strefy.

Na dole ekranu dostgpny jest harmonogram, ktory umozliwia ustawienie dziatania funkcji dla kazdego
dnia tygodnia z doktadnoscig godzinows.

W oknie z prawej strony menu dostepne sg ustawienia :
WLACZ - Aby uruchomi¢ funkcje nalezy wybra¢ opcje ON
INTERWAE ALARMOW (1-1800s) - Czas wysytania informacji o trwaniu alarmu.

- MINIMALNY/MAKSYMALNY ROZMIAR - Ustawia dopuszczalny zakres wielko$¢ obiektu podang w
centymetrach kwadratowych (0-1000000 cm?)

MIN. CZAS PRZEBYWANIA - Alarm jest generowany kiedy czas pozostawienia obiektu w strefie jest
dtuzszy niz minimalny czas przebywania. Dostepny zakres to 5-60 sekund.

WYSWIETL GRAFIKE - ustawienie w pozycji ON uruchamia wy$wietlania $ledzenia obiektow w
oknie PODGLAD WIDEO jesli do wys$wietlania uzywana jest wtyczka typu FLASH i wlaczona jest
funkcja ANALIZA OBRAZU w oknie PODGLAD WIDEO.

- KANAL - pozwala na wybor wyjscia alarmowego zataczanego po wystgpieniu alarmu. (opcja
dostepna dla kamer z wyj$ciem alarmowym)

TYP - funkcja niedostepna
WARTOSC - funkcja niedostepna

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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5.7 Zniknig¢cie obiektu

ZNIKNIECIE OBIEKTU

Wiscz

INTERWAL ALARMOW {1-1200s) 10
Analiza obrazu e Minimalny rozmisr {om2)(em2} 100
Maruszenie strefy
Maksymalny rozmisr (em2}cm2) 10000
Min. czas zniknicsis (s=k JiSek) 5
WySwist] grafike QFF

Kanat

14 18 16 17 18 19 20 21 22 23 24
Miedziel

Foniedz
Witorek
Sroda
Czwarte
Pigtek
Sohota

ODSWIEZ ZASTOSUJ

Funkcja pozostawienia obiektu uruchamia alarm jezeli obiekt zostanie usunigty ze strefy na dtuzszy niz
okreslony parametrem czas. Aby wyznaczy¢ obszar wykrywania nalezy klikajac lewym przycisk
myszki wyznaczy¢ punkty z ktoéry utworzony zostanie wielokat. Aby zakofczy¢ rysowanie strefy
naci$nij prawy przycisk myszki. Mozna utworzy¢ kilka stref wykrywania. Przyciskiem WYCZYSC
usuwamy wszystkie utworzone strefy.

Na dole ekranu dostgpny jest harmonogram, ktory umozliwia ustawienie dziatania funkcji dla kazdego
dnia tygodnia z doktadnoscig godzinows.

W oknie z prawej strony menu dostepne sg ustawienia :
WELACZ - Aby uruchomi¢ funkcje nalezy wybra¢ opcje ON
INTERWAE ALARMOW (1-1800s) - Czas wysytania informacji o trwaniu alarmu.

- MINIMALNY/MAKSYMALNY ROZMIAR - Ustawia dopuszczalny zakres wielko$¢ obiektu podang w
centymetrach kwadratowych (0-1000000 cm?)

MIN. CZAS ZNIKNIECIA - Alarm jest generowany jezeli obiekt w strefie zniknie na czas dluzszy niz
okreslony czas. Dopuszczalny zakres to 5-60 sekund.

WYSWIETL GRAFIKE - ustawienie w pozycji ON uruchamia wy$wietlania $ledzenia obiektow w
oknie PODGLAD WIDEO jes$li do wyswietlania uzywana jest wtyczka typu FLASH 1 wiaczona jest
funkcja ANALIZA OBRAZU w oknie PODGLAD WIDEO.

KANAL - pozwala na wybor wyjscia alarmowego zatgczanego po wystgpieniu alarmu. (opcja dostepna
dla kamer z wyj$ciem alarmowym)

TYP - funkcja niedostepna
WARTOSC - funkcja niedostepna

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.

14



FUNKCJE INTELIGETNEJ ANALIZY OBRAZU

KONFIGURACJA FUNKCJI INTELIGENTNEJ ANALIZY OBRAZU

5.8 Niedozwolona predkos¢

NIEDOZWOLONA PREDKOSC

2015-10-01 715:19:36 Thurs

INTERWAE ALARMOW (1-1200s)

i = — L i i OFF
Analiza obrazu — 4 Ogranicz typ obiektu

Naruszenie strefy o e s D
ie jednej linii

Minimelna predkosé (mis)(mis) 30

czenie dwoch linii

Maksymaina predkosé (mis)(m/s) 50

Watesanie sie

Zgromadzenie Wyswietl grafike

Pozostawienie obiekiu

Znikniecie obiektu Niedziel
Poniedzi
Wiarek
Sroda

Kierunek przemieszczania

Niedozwolone parkowanie Cawarte

Sabotaz Piatek

Zaawansowane Sohota

ODSWIEZ ZASTOSUJ

Funkcja generuje alarm jesli wykryty obiekt przekroczy regute z okreslajaca predkos$¢ poruszania si¢ w
wyznaczonej strefie. Aby wyznaczy¢ obszar wykrywania nalezy klikajac lewym przycisk myszki
wyznaczy¢ punkty z ktorych utworzony zostanie wielokat. Aby zakonczy¢ rysowanie strefy nalezy
nacisng¢ prawy przycisk myszki.

Mozna utworzy¢ kilka stref wykrywania. Aby usunaé¢ narysowane strefy nalezy nacisng¢ przycisk
WYCZYSC

Na dole ekranu dostgpny jest harmonogram, ktory umozliwia ustawienie dziatania funkcji dla kazdego
dnia tygodnia z doktadnoscia godzinowa.

UWAGA : Do poprawnego dziatania funkcji rozpoznania wielkosci konieczna jest poprawna kalibracja
funkcji ,, Naturalny rozmiar w scenie” w zaktadce ,, Zawansowane”.

W oknie z prawej strony menu dostepne sg ustawienia :

WELACZ - Aby uruchomi¢ funkcje nalezy wybra¢ opcje ON

INTERWAE ALARMOW (1-1800s) - Czas wysytania informacji o trwaniu alarmu.

OGRANICZ TYP OBIEKTU- Ustawia rodzaj ograniczenia, dostgpne s3 nastepujace ograniczenia :
- OSOBA kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach cztowieka

- POJAZD - kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach samochodu

- OSOBA LUB POJAZD - ograniczanie rozpoznaje obiekty o charakterystyce czlowieka lub
samochodu.

OGRANICZ ROZMIARU OBIEKTU - Wybierz ON aby uruchomi¢ ograniczenie rozmiaru
wykrywanych obiektow.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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- MINIMALNY/MAKSYMALNY ROZMIAR - Ustawia dopuszczalny zakres wielko$¢ obiektu podang w
centymetrach kwadratowych (0-1000000 cm?)

-MAKSYMALNA/MINIMALNA PREDKOSC (m/s) - Ustawia zakres predkosci od minimalnej do
maksymalnej predkosci z jakg musi poruszaé si¢ obiekt w wyznaczonej strefie aby wywota¢ alarm.
Dopuszczalny zakres wartosci 1-1000 m/s.

Przyktad: W przypadku ustawienia w pozycji MINIMALNA PREDKOSC wartosci 10 oraz w pozycji
MAKSYMALNA PREDKOSC wartosci 50, alarm zostanie wygenerowany, gdy obiekt poruszal sig
bedzie z predkosciq z przedziatu od 10 m/s do 50 m/s .

WYSWIETL GRAFIKE - ustawienie w pozycji ON uruchamia wys$wietlania $ledzenia obiektow w
oknie PODGLAD WIDEO jesli do wyswietlania uzywana jest wtyczka typu FLASH i wlaczona jest
funkcja ANALIZA OBRAZU w oknie PODGLAD WIDEO.

KANAL - pozwala na wybor wyjscia alarmowego zatagczanego po wystapieniu alarmu. (opcja dostepna
dla kamer z wyj$ciem alarmowym)

TYP - funkcja niedostgpna
WARTOSC - funkcja niedostepna

5.9 Kierunek przemieszczania

KIERUNEK PRZEMIESZCZANIA

Wiscz

INTERWAL. ALARMOW (1-1800s) 10

Ogranicz typ obiekiu OoN
Analiza obrazu

Tvo POJAZD ¥
‘Ogranicz rozmisr obiekiu QFF

WsSwietl grafike QFF

Kanat:

2 3 4 &5 & 7T 8 &8 10 1 12 13 14 158 16 17 18 19 20 21 22 23 24

Miedziel
Poniedzi
Wtarek
Sroda
Crwarte
Pigtak
Sobota

ODSWIEZ ZASTOSUY
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Funkcja umozliwia ustalenie kierunku przemieszczania si¢ obiektu w strefie dla ktérego generowane
beda alarmy. Kiedy obiekt (samochdd lub cztowiek) bedzie poruszal si¢ w okreslonym kierunku
zostanie wygenerowany alarm. Nalezy narysowaé stref¢ w wyswietlanym obrazie i wyznaczy¢
zabroniony kierunek poruszania si¢ klikajac na czerwonej strzatce Jezeli obiekt bedzie poruszat si¢ w
kierunku w ktorym wskazuje strzatka zostanie wygenerowany alarm.

W oknie z prawej strony menu dostgpne sg ustawienia :

WEACZ - Aby uruchomi¢ funkcje nalezy wybra¢ opcje ON

INTERWAL ALARMOW (1-1800s) - Czas wysytania informacji o trwaniu alarmu.

OGRANICZ TYP OBIEKTU- Ustawia rodzaj ograniczenia, dostepne s3 nastgpujace ograniczenia :
- OSOBA kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach cztowieka

- POJAZD - kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach samochodu

- OSOBA LUB POJAZD - ograniczanie rozpoznaje obiekty o charakterystyce czlowieka lub
samochodu.

OGRANICZ ROZMIARU OBIEKTU - Wybierz ON aby uruchomi¢ ograniczenie rozmiaru
wykrywanych obiektow.

- MINIMALNY/MAKSYMALNY ROZMIAR - Ustawia dopuszczalny zakres wielko$¢ obiektu podang w
centymetrach kwadratowych (0-1000000 cm?)

WYSWIETL GRAFIKE - ustawienie w pozycji ON uruchamia wy$wietlania $ledzenia obiektow w
oknie PODGLAD WIDEO jesli do wyswietlania uzywana jest wtyczka typu FLASH i wiaczona jest
funkcja ANALIZA OBRAZU w oknie PODGLAD WIDEO.

KANAL - pozwala na wybor wyjscia alarmowego zataczanego po wystapieniu alarmu. (opcja dostgpna
dla kamer z wyj$ciem alarmowym)

TYP - funkcja niedostepna
WARTOSC - funkcja niedostepna

Na dole ekranu dostepny jest harmonogram, ktory umozliwia ustawienie dziatania funkcji dla kazdego
dnia tygodnia z doktadnoscig godzinowa.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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5.10 Niedozwolone parkowanie

NIEDOZWOLONE PARKOWANIE

Wigcz
INTERWAL ALARMOW {1-1300s) 10
Minimalmy rozmisr{cm2) 1000

Analiza obrazu
Maksymalny rozmigriem2) 1000000

Dozwolany czas parkowenis(Sak) 5
Wyswietl grafike

Kanst

14 15 16 17 18 18 20 21 22 23 24
Miedziel

Faniedzi
Witorek
Sroda
Cawatte
Pigtek
Sohota

ODSWIEZ ZASTOSUJ

Funkcja generuje alarm jezeli obiekt typu samochod pozostaje w strefie wyznaczonej w obserwowane;j
scenie na czas dtuzszy niz dozwolony parametrem.

Na dole ekranu dostepny jest harmonogram, ktory umozliwia ustawienie dziatania funkcji dla kazdego
dnia tygodnia z doktadnoscia godzinowa

W oknie z prawej strony menu dostepne sg ustawienia :

WELACZ - Aby uruchomi¢ funkcje nalezy wybra¢ opcje ON

INTERWAE ALARMOW (1-1800s) - Czas wysytania informacji o trwaniu alarmu.

wykrywanych obiektow.

OGRANICZ TYP OBIEKTU- Ustawia rodzaj ograniczenia, dostgpne s3 nastepujace ograniczenia :
- OSOBA kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach cztowieka

- POJAZD - kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach samochodu

- OSOBA LUB POJAZD - ograniczanie rozpoznaje obiekty o charakterystyce czlowieka lub
samochodu.

OGRANICZ ROZMIARU OBIEKTU - Wybierz ON aby uruchomi¢ ograniczenie rozmiaru
wykrywanych obiektow.

- MINIMALNY/MAKSYMALNY ROZMIAR - Ustawia dopuszczalny zakres wielko$¢ obiektu podang w
centymetrach kwadratowych (0-1000000 cm?)

DOZWOLONY CZAS PARKOWANIA - Parametr ustala czas jaki musi uplyng¢ dla obiektu
pozostawionego w strefie aby wygenerowac alarm. Dopuszczalne zakres wartosci to 5-60 sekund.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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WYSWIETL GRAFIKE - ustawienie w pozycji ON uruchamia wy$wietlania $ledzenia obiektow w
oknie PODGLAD WIDEO jesli do wyswietlania uzywana jest wtyczka typu FLASH 1 wlaczona jest
funkcja ANALIZA OBRAZU w oknie PODGLAD WIDEO.

KANAL - pozwala na wybor wyjscia alarmowego zatagczanego po wystapieniu alarmu. (opcja dostepna
dla kamer z wyj$ciem alarmowym)

TYP - funkcja niedostepna
WARTOSC - funkcja niedostepna
. 5.11 Sabotaz

SABOTAZ

Wigez

INTERWAE ALARMOW (1-1200s) 10

Analiza obrazu
Kanat:

Naruszenie strefy
Przekroczenie jednej linii
Przekroczenie dwoch linii
Watesanie sie

Zgromadzenie

0 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24

Pozostawienie obiekiu
Niedziel

Zniknigcie obiektu
: % Poniedzi

Niedozwolona predkosé Worek

Kierunek przemieszczania Sroda

Czwarte
Niedozwolone parkowanie

Piatek
Tinis Sobota

Zaawansowane

ODSWIEZ ZASTOSUJ

Uruchomienie funkcji sabotazu generuje alarm w przypadku proby zastoniecia obiektywu lub zmiany
polozenia kamery. Alarm jest generowany jesli 75% obrazu zostanie zastonigte oraz kiedy kamera
wykryje ,brak o$wietlenia w scenie, a Sredni poziom szaro$ci spadnie ponizej 40%.

W oknie z prawej strony menu dostepne sg ustawienia :
WtACZ - Aby uruchomi¢ funkcje nalezy wybra¢ opcje ON

KANAL - pozwala na wybor wyjscia alarmowego zatgczanego po wystgpieniu alarmu. (opcja dostepna
dla kamer z wyj$ciem alarmowym)

TYP - funkcja niedostepna
WARTOSC - funkcja niedostepna

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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6. Wykorzystanie funkcji w celu zliczania obiektow/zdarzen

Kamery sa w pelni kompatybilne z oprogramowaniem NMS (Novus Menagement system).
Oprogramowanie posiada wbudowane funkcje zliczania oraz analizowania zdarzen generowanych
przez kamery wyposazone w funkcje inteligentnej analizy obrazu.

Przyktadowe zastosowania funkcji kamery w celu zliczania obiektow:

A) Zliczanie obiektow z wykorzystaniem funkcji ,,Naruszenia strefy”.

UWAGA: Przy konfigurowaniu funkcji nalezy mie¢ na uwadze nastepujace kwestie:

o Aby alarm moégt zosta¢ wygenerowany przez kamere obiekt przed wkroczeniem do strefy musi
znajdowac si¢ w polu widzenia kamery przez minimum 2 sekundy. Nalezy mie¢ to na uwadze
przy wyborze miejsca w ktérym ma zosta¢ zdefiniowana strefa.

o Kamera generuje alarm po wkroczeniu obiektu do zdefiniowane;j strefy. W przypadku, gdy obiekt
a znajduje si¢ w strefie 1 do strefy wkroczy obiekt b, alarm nie zostanie wygenerowany. Aby
kolejny alarm zostal wygenerowany, przed wkroczeniem do strefy nastgpnego obiektu, strefa
musi zosta¢ uprzednio opuszczona przez wszystkie obiekty ktore wkroczyly do niej wezednie;j.
Oznacza to ze np. w przypadku szeregu, samochodow, ludzi poruszajacych si¢ jeden po drugim
kolejne obiekty nie beda generowaty alarmu (nie zostang wykryte)!

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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B) Zliczanie obiektéw z wykorzystaniem funkcji ,,Przekroczenie jednej linii”.
UWAGA: Przy konfigurowaniu funkcji nalezy mie¢ na uwadze nastepujace kwestie:

o Aby alarm moégt zosta¢ wygenerowany przez kamerg obiekt przed przekroczeniem linii musi
znajdowac si¢ w polu widzenia kamery przez minimum 2 sekundy. Nalezy mie¢ to na uwadze
przy wyborze miejsca w ktorym ma zosta¢ zdefiniowana linia:

PRZEKROCZENIE JEDNEJ LINII

Zle Dobrze

. Po wykryciu przez kamere obiektu a i przekroczeniu przez obiekt a zdefiniowanej linii, zostanie
wygenerowany alarm. Aby mogl zosta¢ wygenerowany alarm przekroczenia linii przez kolejny
obiekt b, obiekt a musi opusci¢ pole widzenia kamery. W przeciwnym wypadku przekroczenia
linii przez koleje obiekty nie beda powodowaly wygenerowania alarmu (nie zostang
odnotowane). Ponizszy obraz pokazuje przyktad kiedy przekroczenie linii przez obiekt b nie
zostanie wykryte!

Analogicznie w przypadku przekraczania linii przez wigksza liczbe obiektow ( np. szereg,
samochodow, ludzi poruszajacych si¢ jeden po drugim) kolejne obiekty nie bedg generowaty
alarmu (nie zostang wykryte)!

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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[ Obickt a |

W celu ograniczenia efektu braku wykrywania przekroczenia linii przez kolejne obiekty, nalezy
umieszczac lini¢ tak, aby po jej przekroczeniu obiekty jak najszybciej znikaty z pola widzenia
kamery.

Zle Dobrze

C) Zliczanie obiektow z jednoczesnym wykorzystaniem funkcji ,,Przekroczenie jednej linii” oraz
wPrzekroczenie dwoch linii”.

UWAGA: Przy konfigurowaniu funkcji nalezy mie¢ na uwadze nastepujace kwestie:

Kamera umozliwia jednoczesne wykorzystanie wszystkich dostepnych funkcji inteligentnej
analizy obrazu. Przykladem zastosowania dwoch funkcji jednoczesnie jest zastosowanie funkcji
przekroczenia jednej linii do zliczania obiektow przemieszczajacych si¢ w jedng stron¢ oraz
funkcji przekroczenia dwoch linii do zliczania obiektow przemieszczajacych si¢ w drugg strone
(np. zliczanie obiektow wijezdzajacych/wyjezdzajacych z parkingu lub wchodzacych/
wychodzacych z pomieszczenia).

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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Liczenie obiektow poruszajacych si¢ Liczenie obiektdw poruszajgcych si¢
w lewa strong W prawg strong

Zasady, obostrzenia konfiguracji funkcji przekroczenia dwodch linii sa analogiczne jak w
przypadku przekroczenia jednej linii.

D) Zliczanie obiektéw z wykorzystaniem funkcji ,,Kierunek przemieszczania™.

UWAGA: Przy konfigurowaniu funkcji nalezy mie¢ na uwadze nastepujace kwestie:

Aby alarm moégl zosta¢ wygenerowany przez kamere obiekt przed wkroczeniem do strefy musi
znajdowac si¢ w polu widzenia kamery przez minimum 2 sekundy. Nalezy mie¢ to na uwadze
przy wyborze miejsca w ktérym ma zosta¢ zdefiniowana strefa.

Po wykryciu przez kamere obiektu a i poruszaniu si¢ go w zdefiniowanej strefie w kierunku
zgodnym ze strzalka, zostanie wygenerowany alarm. Aby moéglt zosta¢ wygenerowany alarm
przez kolejny obiekt b, obiekt a musi opusci¢ zdefiniowang strefe. W przeciwnym wypadku
kolejne obiekty poruszajace si¢ w strefie nie beda powodowaly wygenerowania alarmu (nie
zostang odnotowane). Oznacza to ze np. w przypadku szeregu, samochodéw, ludzi poruszajacych
si¢ jeden po drugim kolejne obiekty nie beda generowaty alarmu (nie zostang wykryte)!

Funkcja moze by¢ wykorzystywana jednocze$nie z innymi funkcjami np. jednoczesne
wykorzystanie funkcji przekroczenia jednej linii oraz funkcji wykrywania kierunku
przemieszczania moze zostaé wykorzystanie np. do zliczania obiektoéw wjezdzajacych/
wyjezdzajacych z parkingu lub wchodzacych/wychodzacych z pomieszczenia.
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