Biznesowe wykorzystanie aplikacji do rozpoznawania
tablic rejestracyjnych NMS ANPR 2.0

Patryk Ganko

Gtowna zaleta aplikacii

NMS ANPR 2.0 jest mozliwosé
kontroli rozlegtych obiektéw o wielu
punktach wjazdowych oraz obiektéw
rozproszonych (np. wjazdéw na
parkingi oddziatow firm w réznych
miejscowosciach). Poprzednia wersja
byfa jedynie jednostanowiskowa.
Nowa funkcja jest mozliwa

dzieki przystosowaniu serwerdw
NMS ANPR do pracy z jedna

bazg danych Firebird. Jednostki
klienckie w kazdym punkcie kontroli
on-line — przy kazdorazowym
rozpoznaniu tablicy rejestracyjnej —
komunikujg sie z serwerem w celu
zapisania zdarzenia w bazie danych.
W zwigzku z powyzszym analiza
informacji zebranych ze wszystkich
punktow kontrolnych moze odbywac
sie na jednym centralnym stanowisku
nadzoru. Aplikacje klienckie rowniez
moga dokonywac wpisow w bazie

danych pojazddéw
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la tak skonfigurowanego systemu maksymalna pojemnos¢
wynosi 1000 000 zdarzen polegajacych na rozpoznaniu
tablicy rejestracyjnej, a w bazie danych moze by¢ 100 000 po-
jazdow (o dozwolonym lub zabronionym dostepie). Dzieki
poprawie efektywnoSci algorytmu rozpoznawania tablic re-

jestracyjnych (wigksza skuteczno$¢ rozpoznania) oraz jego

optymalizacji (mniejsze zapotrzebowanie na moce obliczenio-
we procesora) zwigkszyla si¢ ilo§¢ rozpoznawanych kanaiow.
Dostepne licencje pozwalaja na instalacje do czterech kanalow
rozpoznania w wersji standardowej oraz szesciu i dziewigciu ka-

Fot. 1. Interfejs graficzny gfdwnego okna programu

naléw w wersjach projektowych. W przypadku jednego, dwoch
lub czterech kanaldéw rozpoznania rekomendujemy jednostke
NMS ANPR Serwer 7-4U, natomiast pozostale wersje sg dosto-
sowywane do specyfikacji danej instalacji. W przypadku serwe-
ra z dziewigcioma kanatami rozpoznania wstepnie wymagane
sa m.in. procesor Intel i7-5960X oraz pamig¢ RAM 16 GB.

W celu zapewnienia wyzszego poziomu bezpieczefistwa oraz
usprawnienia procesu administrowania systemem zrdznicowa-
no poziomy dostgpu poszczegdlnych uzytkownikéw do zasobow
systemu. Moga oni mie¢ ograniczony dostep do konfiguracji po-
szczegdlnych blokéw programu, bazy danych, funkcji generowa-
nia raportdw oraz ograniczong mozliwo$¢ zamykania programu.

W gléwnym oknie programu wySwietlany jest biezacy strumien
wizyjny z jednego, dwoch, czterech, szesciu lub dziewigciu kanatow
—w zaleznoSci od licencji. JeSli wykrytego pojazdu nie ma w ba-
zie danych, w tle obrazu wySwietlany jest rozpoznany numer re-
jestracyjny. Jezeli pojazd jest juz w bazie danych, wy$wietlaja si¢
dodatkowe informacje, np. o uprawnieniu do wjazdu albo o braku
takiego uprawnienia, o czasie przebywania w strefie parkingowe;.
Wskazanie kursorem myszy rozpoznanej tablicy rejestracyjnej
i dwukrotne kliknigcie lewym przyciskiem powoduje przejscie do
podmenu Baza Pojazdow, w ktérym uzytkownik moze zmieni¢
przyporzadkowanie tej tablicy odpowiedniej grupie pojazdow.

W zaktadce Wyniki widoczna jest zawsze lista 100 rozpozna-
nych tablic rejestracyjnych. Kazda z nich jest sfotografowana.
Okreslone sg: kierunek ruchu pojazdu z dang tablicg, kanat
rozpoznania, strefa parkingowa, rozpoznany numer tablicy,
techniczne parametry rozpoznania. Rezultaty rozpoznania
mogg by¢ sortowane i rozmieszczone w odpowiednich ko-
lumnach. Dodatkowo w skonfigurowanych modutach punkt
kontroli i parking znajduja si¢ zaktadki z informacjami doty-
czacymi ustawionych funkcji, m.in. zbiorcze informacje o licz-
bie pojazdow na parkingu, liczbie wjazdow, na ktore uzyskano

Fot. 2. Zestawienie wynikdw rozpoznawania tablic rejestracyjnych,
podmenu zarzgdzania parkingiem
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Fot. 3. Konfiguracja filtréw raportu po zdarzeniach

zezwolenie, liczbie pojazdow, ktore przekroczyly punkt kon-
troli bez zgody na wjazd, oraz liczbie pojazdow, ktore nie sa
przyporzadkowane do zadnej strefy parkingowe;.

Znacznie rozbudowano wazng dla administratorow systemu
funkcje generowania raportéw. W raportach gtéwnych zawar-
te sg wszystkie zdarzenia uporzadkowane za pomoca zdefinio-
wanych filtrow wedtug czasu, grupy, punktu kontroli, kanatu
i rozpoznanej strefy, kierunku przemieszczania si¢ pojazdu,
numeru rejestracyjnego lub opisu. W raportach skonsolido-
wanych dodatkowo zawarta jest informacja o og6lnej liczbie
pojazddw majacych zezwolenie na wjazd.

Wazna pozycja w zakladce Baza Danych jest tworzenie
grup pojazdow i nadawanie im uprawnieft w poszczegdlnych
punktach kontrolnych. Dla pojedynczych grup w programie
mozna utworzy¢ niezalezne filtry dla pojazdéw majacych
bezwarunkowe zezwolenie na wjazd, majacych zezwolenie
w okreslone dni tygodnia lub w okre§lonym przedziale cza-
sowym oraz dla pojazdéw z danej grupy majacych zezwolenie
pod warunkiem, ze liczba wjazdow nie przekroczy zadanej
wartosci (np. pojemnosci strefy parkingowej). Na zdarzenia
w systemie, takie jak rozpoznanie tablicy w danej strefie oraz
kierunku poruszania si¢, dojazd do punktu kontrolnego, czas
pobytu oraz liczba wolnych miejsc parkingowych, mozna
okredli¢ reakcje wedlug zdefiniowanych harmonogramoéw.
Dostepne sg nastepujace reakcje: sygnat dzwigkowy, reakcja
przekaznika, sygnalizacja pod§wietleniem okna oraz pokaza-
nie zrzutu ekranu.

Aplikacja ma trzy gtéwne tryby pracy, okreslone zgodnie z lo-
gika biznesowa i dostosowane do potencjalnych zastosowan:

— tryb podstawowego rozpoznania — stosowany tylko do
rozpoznawania tablic rejestracyjnych przemieszczajacych
si¢ pojazddw i przechowywania informacji dotyczacych
tych tablic w bazie danych, do okreslania kierunku prze-
mieszczania si¢ pojazdow i wyszukiwania w bazie danych

Raporty Usawiena

Obszary parkngowe

Fot. 5. Konfiguracja obszaru parkingowego

informacji dotyczacych konkretnych tablic rejestracyj-
nych (pojazddw skradzionych, poszukiwanych etc.);

— tryb punktu kontrolnego — stosowany do zarzadzania
ruchem pojazdow przy wjezdzie do stref bezpiecznych
poprzez komunikacje z zewnetrznymi czujnikami (foto-
detektorami i petlami indukcyjnymi) i do sterowania ba-
rierami poprzez sieciowy modut wej$¢/wyjs¢ alarmowych.

— tryb obszaru parkingowego — stosowany do zarzadzania
wydzielonymi parkingami poprzez moderowanie prze-
plywu pojazdéw w zalezno$ci od ich przynaleznosci do
okreS§lonych grup i przydzielonych praw oraz zdefiniowa-
nej pojemnosci obszardw parkingowych.

W artykule skupifem si¢ na przedstawieniu roznic migdzy kolej-
nymi wersjami aplikacji do rozpoznawania tablic rejestracyjnych
NMS ANPR z uwzglednieniem ich zastosowania w zarzadzaniu
punktami kontrolnymi oraz obszarami parkingowymi. Sa to podsta-
wowe zastosowania systemow rozpoznawania tablic rejestracyjnych.
Osobna kwestig jest prawidiowe skonfigurowanie strumienia wizyj-
nego w celu rozpoznawania tablic. By zapewni¢ wysoka skutecznos¢
rozpoznania, strumien taki musi spetniac¢ bardzo rygorystyczne wy-
magania, szczegdtowo opisane w instrukcji obstugi, do ktorej odsy-
fam osoby zainteresowane instalacja takiego systemu. Podobnie jak
NMS ANPR 1.0 réwniez jego nastgpca jest zintegrowany z syste-
mem NMS (NOVUS Management System) do rejestracji strumieni
wizyjnych i danych pochodzacych z rozpoznania. Umozliwia szybkie
wyszukiwanie nie tylko zdjgc, ale rowniez strumieni wizyjnych po-
wigzanych z rozpoznanymi tablicami rejestracyjnymi.

Patryk Gariko
AAT HOLDING

Fot. 4. Konfiguracja ustawien punktu kontrolnego
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AUTOMATYCZNY SYSTEM KONTROLI PRZEJAZDU

- Rozpoznawanie tablic rejestracyjnych oraz zarzadzanie szlabanami
- Architektura Klient-Serwer

- Automatyczne reakcje na podstawie zdarzen

- System zarzadzania parkingiem (zliczanie miejsc postojowych)

- Integracja z programem NMS (NOVUS Management System)
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